
玩具直流马达驱动器系列
特性:
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引脚号 符号 引脚描述

1 INA 驱动控制信号 A 输入

2 INB 驱动控制信号 B 输入

3 GND 电源地

4 VDD 芯片工作电压输入

5 OB 控制信号 B 驱动输出

6 OB 控制信号 B 驱动输出

7 OA 控制信号 A 驱动输出

8 OA 控制信号 A 驱动输出

概述:

●内置PMOS/NMOS 功率开关的H 桥驱动器

●可实现负载电机正转/反转/停止/刹车四个功能

●低待机电流 (典型值为 0.1uA)

●宽电压工作范围(3V-18V)

● 低输出阻抗，持续电流7A(VDD=9V ,T=25℃)，

峰值15A (VDD=9V,T=25℃)电流输出能力

●内置带迟滞效应的热保护功能 (TSD)

● DIP8 封装

CP2129A是为低电压下工作的系统而设计的单通

道玩具直流电机驱动集成电路。它具有 H 桥驱动器，

采用低输出电阻的 PMOS 和NMOS 功率晶体管。低导通

电阻能保证电路在持续大电流工作时消耗较低的功耗，

确保电路长时间稳定工作。

CP2129A内置温度保护功能，当低内阻的负载电

机堵转或者输出短路时，输出电流瞬间增大，电路功

耗急剧上升，芯片温度急剧升高，当芯片温度超过内

部温度保护电路设置的最高温度点（典型值 130℃）后，

内部电路关断CP2129A内置的功率开关管，切断负载电

流，避免温度过高造成塑料封装冒烟、起火等安全隐

患。内置的温度迟滞电路，确保电路恢复到安全温度

后才允许重新对电路进行控制。

应用范围:

● 高级机器人的马达驱动

● 数码产品的马达驱动

● 工业产品的马达驱动

● 电子玩具机器人

● 3-7节电池场合玩具马达驱动

管脚分布图（顶视图）: 管脚定义说明：
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玩具直流马达驱动器系列
极限参数：

电流

电流

参数 符号 额定值 单位

芯片工作电压 VDD 20 V

输出平均电流 Ioc 7 A

输出峰值电流 Iop 15 A

功耗 Pd 0.96 W

热阻 θJA 130 ℃/W

工作温度 Topr -20~85 ℃

结温 Tj 150 ℃

存储温度 Tstg -55~150 ℃

手工焊接温度 Tw 370 ℃

电气特性：

参数 符合

芯片工作电压 VDD

输 出 平 均 电 流 Ioc

输 出 峰 值 电 流 Iop

最小值 典型值

3

5

最大值 单位

18 V

7 A

15 A

备注

OA 和OB 脚外要有

足够覆铜来散热

待机电流 ISTB 0.1 2 uA VINA=0V VINB=0V

NMOS 导通阻抗 Ron1 0.077 Ω VDD=11V IOUT=7A

PMOS 导通阻抗 Ron2 0.033 Ω VDD=11V IOUT=7A

控制信号高电平 VIH 2.2 3.3 6 V

控制信号低电平 VIL 0 0.5 0.7 V

控制信号高电平输入
IIN 70 uA VDD=8V VIH=3.3V

控制信号低电平流出
IO 0 uA VDD=8V VIL=0V

驱动输出高电平 VOH VDD-0.23 V IOUT=7A

驱动输出低电平 VOL 0.1 V IOUT=7A

驱动输出延时时间 t 530 us
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玩具直流马达驱动器系列

功能描述：

（1） 下图是输入控制信号 A、B和对应驱动输出的逻辑真值表(L表示低电平，H表示高电平，Z表示L

和 H之间的一种电平，它的大小会受 VDD电压大小的影响)：

INA INB OA OB 功能

L L Z Z 待机（停止）

H L H L 正转

L H L H 反转

H H L L 刹车

（2） 下图是输入控制信号 A（INA）、B（INB）和对应驱动输出电压 VOA、VOB的差值的波形图：
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玩具直流马达驱动器系列
典型应用电路（1）：

注意事项：

1图中电容 C1，C2要尽量靠近芯片引脚，特别是 C2尽量挨着引脚。电容 C1的容值要根据

驱动电流大小来选择，建议在 1.5A以上用 470uF，0.8A到 1.5A可以根据实际情况选择 220uF

或 330uF，小于 0.8A可以用 100uF的。电容 C3不是置于 PCB板上，而是并接在马达上。

2 输出高电平不能与地短路，输出低电平不能与电源短路，OA 和 OB 之间也不能出现短路。

短路时芯片内部通过极大的电流，功耗瞬间增大，虽然芯片有过热保护，但是短路瞬间电流

很大极易损坏内部电路。

3 马达堵转时，如果电流大于最大持续电流，芯片会进入过热保护防止电路损坏。但是如果

堵转瞬间电流远大于峰值电流，电路极易损坏。

4 电路的输入输出端口采用了 CMOS 器件，对静电放电敏感。虽然设计了静电防护电路，但

典型PCB样板图：



深圳市希普仕科技有限公司 电话：0755-83851860 www.chipsky.com

玩具直流马达驱动器系列

封装图（ DIP8）：


